Programare prezentare si sustinere diplome Proba 2, COMISIA EA2, sala A116, Joi-27.06.2023
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Ora

Student
09:00 RADU D. SAMUEL-EMANUEL
09:12 VLAD I. RAZVAN-IONUT

09:24 AMBRUS C. G. ANDREEA-GEORGIANA

09:36 VELA R. CRISTIAN-RUSALIN
09:48 VINSCH V. L. EMANUEL-CRISTIAN
10:00 PRICOP L. ANNAMARIA

10:12 PASCU E. EUGEN-CRISTIAN
10:24|SZILAGY! G. GERGELY-GEZA
10:36 ANDREICA V. IOAN-ADRIAN
10:48 BOZDOG D. GELU-HORIA

11:00 TEROVAN C. |. GHEORGHE-CRISTIAN
11:12 | ALBONI D. C. DENIS-DEAN

11:24 TODOSIN T. V. VLAD-ALEXANDRU
11:36 BODEA V. PAUL-AVRAM

11:48 BUTIRI P. M. BOGDAN-PETRE
12:00 GRUESCU A. M. GABRIEL-MOISA
12:12 CEAUREANU E. EUGEN-MIREL
12:24/COITA C. MIHAI-CONSTANTIN
12:36 DRAGOI V. ALEXANDRU-DALIN
12:48 NEAGOE M. C. ANDREI-DANIEL
13:00 POPESCU G. MIHAI-VASILE

13:12 [FLONTA C. S. CRISTIAN-IOAN
13:24 CIONCA I. IONUT-SILVIU

13:36 COLHON S. COSMIN-CRISTIAN
13:48 TAMASILA Z. YASMINA-CLAUDIA

14:00 BORDEANU B. R. SERGIU-ALEXANDRU

14:12 MIHUT D. ANA-MARIA
14:30 Prezentare parte practica (A206)

15:10 Deliberari (doar comisia si coordonatorii)

15:40 Rezultate (A116)

Tema

Aplicatie WEB pentru filme si seriale online -OASIS-

Analiza si vizualizarea datelor geospatiale in Matlab

Analiza cuplajelor intre diverse linii de transmisie

Circuit de comanda pentru afisarea locurilor libere dintr-o parcare

Controler pentru comanda unui motor de curent continuu fara perii

Aplicatii cu RP2040. Proiectarea unui sistem “smart house”

Sistem de monitorizare a unghiului mort pentru autoturisme

Osciloscop numeric implementat in Labview folosind placa de dezvoltare Arduino Uno
Prototip masina controlatd Wireless, cu stocare a energiei utilizind supercondensatoare
Prototip levitatie ultrasonica

Controlul dronelor prin gesturi, utilizand procesare de imagini

Implementarea unui periferic SPI utilizand un limbaj de descriere hardware
Implementarea unui algoritm de reglare PID in FPGA

Prototip de masinuta cu OBC si BMS

Casa inteligenta

Convertor Buck cvadratic pentru conversie fotovoltaica

Convertor DC-DC multiport

Sistem inteligent de detectare a incendiului

Convertor DC-DC flyback de inalta tensiune

Lampa personalizata cu LED-uri RGB

Robot conversational cu inteligenta artificiala

Robot comandat prin gesturi

Sistem de reglare bazat pe imagini pentru un vehicul senilat

Proiectarea si constructia unui sistem inteligent de control cu LED-uri

Detectia locului de parcare cu vehicul cu senzori ultrasonici

Sarcind activa programabilad

Automnatizarea testarii programelor de relaxare rulate pe scaunul din autoturism

Coordonator

Sl. Avram Adrian

Sl. Lucaciu Radu

Sl. lonica Cora

Conf. Babaita Mircea
Conf. Babaita Mircea
Sl. Daneti Marllene
Sl. Gasparesc Gabriel
Sl. Gasparesc Gabriel

As. llies Elisei
As. llies Elisei
As. llies Elisei
As. llies Elisei
As. llies Elisei

As. Lica Septimiu
As. Lica Septimiu
As. Lica Septimiu
As. Lica Septimiu
As. Lica Septimiu
As. Lica Septimiu
As. Lica Septimiu
As. Lica Septimiu
Sl. Stanciu Rares
Sl. Stanciu Rares
Sl. Stanciu Rares
Sl. Stanciu Rares
Conf. Lie loan

Conf. Lie loan



