
Programare prezentare și susținere diplome Proba 2, COMISIA EA2, sala A116, Joi-27.06.2023
Nr. Crt. Ora Student Temă Coordonator

1 09:00 RADU D. SAMUEL-EMANUEL Aplicație WEB pentru filme și seriale online -OASIS- Șl. Avram Adrian
2 09:12 VLAD I. RĂZVAN-IONUŢ Analiza și vizualizarea datelor geospațiale în Matlab Șl. Lucaciu Radu
3 09:24 AMBRUŞ C. G. ANDREEA-GEORGIANA Analiza cuplajelor între diverse linii de transmisie Șl. Ionică Cora
4 09:36 VELA R. CRISTIAN-RUSALIN Circuit de comandă pentru afișarea locurilor libere dintr-o parcare Conf. Băbăiță Mircea
5 09:48 VINSCH V. L. EMANUEL-CRISTIAN Controler pentru comanda unui motor de curent continuu fără perii Conf. Băbăiță Mircea
6 10:00 PRICOP L. ANNAMARIA Aplicații cu RP2040. Proiectarea unui sistem ”smart house” Șl. Dăneți Marllene
7 10:12 PASCU E. EUGEN-CRISTIAN Sistem de monitorizare a unghiului mort pentru autoturisme Șl. Gășpăresc Gabriel
8 10:24 SZILAGYI G. GERGELY-GEZA Osciloscop numeric implementat în Labview folosind placa de dezvoltare Arduino Uno Șl. Gășpăresc Gabriel
9 10:36 ANDREICA V. IOAN-ADRIAN Prototip mașină controlată Wireless, cu stocare a energiei utilizînd supercondensatoare As. Ilieș Elisei

10 10:48 BOZDOG D. GELU-HORIA Prototip levitație ultrasonică As. Ilieș Elisei
11 11:00 ŢEROVAN C. I. GHEORGHE-CRISTIAN Controlul dronelor prin gesturi, utilizând procesare de imagini As. Ilieș Elisei
12 11:12 ALBONI D. C. DENIS-DEAN Implementarea unui periferic SPI utilizând un limbaj de descriere hardware As. Ilieș Elisei
13 11:24 TODOSIN T. V. VLAD-ALEXANDRU Implementarea unui algoritm de reglare PID în FPGA As. Ilieș Elisei
14 11:36 BODEA V. PAUL-AVRAM Prototip de mașinuță cu OBC și BMS As. Lica Septimiu
15 11:48 BUTIRI P. M. BOGDAN-PETRE Casă inteligentă As. Lica Septimiu
16 12:00 GRUESCU A. M. GABRIEL-MOISĂ Convertor Buck cvadratic pentru conversie fotovoltaică As. Lica Septimiu
17 12:12 CEAUREANU E. EUGEN-MIREL Convertor DC-DC multiport As. Lica Septimiu 
18 12:24 COITA C. MIHAI-CONSTANTIN Sistem inteligent de detectare a incendiului As. Lica Septimiu 
19 12:36 DRĂGOI V. ALEXANDRU-DALIN Convertor DC-DC flyback de înaltă tensiune As. Lica Septimiu 
20 12:48 NEAGOE M. C. ANDREI-DANIEL Lampă personalizată cu LED-uri RGB As. Lica Septimiu 
21 13:00 POPESCU G. MIHAI-VASILE Robot conversațional cu inteligență artificială As. Lica Septimiu 
22 13:12 FLONTA C. S. CRISTIAN-IOAN Robot comandat prin gesturi Șl. Stanciu Rareș
23 13:24 CIONCA I. IONUŢ-SILVIU Sistem de reglare bazat pe imagini pentru un vehicul șenilat Șl. Stanciu Rareș
24 13:36 COLHON S. COSMIN-CRISTIAN Proiectarea și construcția unui sistem inteligent de control cu LED-uri Șl. Stanciu Rareș
25 13:48 TĂMĂŞILĂ Z. YASMINA-CLAUDIA Detecția locului de parcare cu vehicul cu senzori ultrasonici Șl. Stanciu Rareș
26 14:00 BORDEANU B. R. SERGIU-ALEXANDRU Sarcină activă programabilă Conf. Lie Ioan
27 14:12 MIHUŢ D. ANA-MARIA Automnatizarea testării programelor de relaxare rulate pe scaunul din autoturism Conf. Lie Ioan

14:30 Prezentare parte practică (A206)
15:10 Deliberări (doar comisia și coordonatorii)
15:40 Rezultate (A116)


