
Nr. Crt. Ora Student Temă Coordonator Specializarea

1 8:00 BĂNUŢ T. G. BIANCA
Controlul unui braț robotic

Conf. Szabo Roland EA2

2 8:12 CÂRCIU P. A. PETRE-IULIAN
Controlul unei drone terestre prin bluetooth folosind 

telefonul mobil
Conf. Szabo Roland EA2

3 8:24 DOROBANŢU A. C. MARIA ALEXANDRA
Creare aplicație de procesare imagini pentru automotive 

- recunoaștere semne de circulație
Conf. Szabo Roland EA1

4 8:36 SZÖKE MÁRK-ANDOR
Detectarea obiectelor în timp real folosind un model 

antrenat prealabil
Conf. Szabo Roland EA3

5 8:48 LAZAR F. RODICA-MIHAELA Aplicație pentru comunicare semi-descentralizată Conf. Szabo Roland EA3

6 9:00 IORGA D. DAVID-ANDREI
Sistem integrat de tip Bagy Monitor - componenta 

hardware
Conf. Raul Ionel EA3

7 9:12 NEMEŞ L. F. SEBASTIAN-LUCIAN
Montaj demonstrativ expozițional bazat pe controlul 

automat al unei matrice de diode electroluminiscente
Conf. Raul Ionel EA3

8 9:24 OGRIN S. SILVIA-MARIA Sistem de control al unui catalizator electric                   Conf. Raul Ionel EA2

9 9:36 LICĂRETE D. MARIAN Prototip de mașină electrică cu telecomandă Ing. Lică Septimiu EA3

10 9:48 CHINEZU N. C. ANDRADA-NICOLETA Convertor DC-DC triplu etajat Ing. Lică Septimiu EA2

11 10:00 POP-TĂRĂU M. DARIUS Automatizarea unei porți de acces Ing. Lica Septimiu EA2

12 10:12 LOLIŞ F. I. IRINA-ANDRADA Sistem de control al unui catalizator electric Ing. Lică Septimiu EA1

13 10:24 CUTH N. ANDREEA-MARIA Adaptor pentru testarea LED-urilor IR Șl. Gurbină Mircea EA1

14 10:36 PÎRNICHE M. ELENA-EVELINA Tracker solar Șl. Gurbină Mircea EA1

15 10:48 BREAZĂ P. C. BOGDAN-ALEXANDRU
Placă de automatizare pentru testarea senzorilor 

(Automatition Board for Senzor Testing 
Șl. Gurbină Mircea EA2

16 11:00 NEAGU N. DENIS-ADRIAN
Simularea și măsurarea integrității semnalului pe 

interfața video FPD-Link III
Conf. Lie Ioan EA2

17 11:12 ŞTEFAN-BRÎNZAN G. MARIAN Testarea unui instrument de bord Conf. Lie Ioan EA2

18 11:24 VASILCIN P. DENIS Stand pentru testarea automată a surselor de alimentare Conf. Lie Ioan EA2

19 11:36 CIUCULESCU O. D. ROBERT Crearea și controlul brațului robotic Șl. Avram Adrian EA1

20 11:48 CRIŞAN M. G. GABRIEL-IOAN CĂLIN
Rain Light sensor. Testarea automată în mediul TPT-

MATLAB
Șl. Avram Adrian EA3

21 12:00 CUMPĂNAŞ L. TUDOR-ŞTEFAN Convertor DC-DC Bidirecțional PCU500 Șl. Avram Adrian EA1

22 12:12 GABOR R. ROBERTA Circuit de comandă a unui elevator cu motor bloc Conf. Băbăiță Mircea EA2

12:30

13:45

Prezentare parte practică (A206)

Rezultate

Programare prezentare și susținere diplome Proba 2, COMISIA EA2, sala A116, Joi-29.06.2023


